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UWAGA :Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ zmian w oprogramowaniu , majacych na celu poprawe
parametréw eksploatacyjnych przemiennika .

UWAGA:W ponizszym tekscie stowa: regulator,falownik ,przemiennik i przemiennik czestotliwosci sa
uzywane zamiennie.

1.WARUNKI BEZPIECZENSTWA

Przetwornice czestotliwosci SEMIKRAFT -S sq urzadzeniami energoelektronicznymi, w ktorych
wystepuja niebezpieczne dla zdrowia i Zycia napiecia (600V). Dlatego tez instalowanie w/w urza-
dzen moze by¢ dokonywane tylko i wylacznie przez osoby posiadajace uprawnienia SEP. W przy-
padku niemoznosci spelnienia tego warunku nalezy instalacje regulatora zleci¢ producentowi.

UWAGA!

Przy tych urzadzeniach moga pracowac jedynie osoby odpowiednio wykwalifikowane (przeszko-
lone w obstudze przemyslowych urzadzen energetycznych), ktore przed rozpoczeciem pracy zapo-
znaja sie z instrukcja obslugi i beda przestrzega¢ zawartych w niej zalecen, ze szczegélnym



3

uwzglednieniem wskazan bezpieczenstwa pracy. W przypadku niemoznos$ci spelnienia tego wa-
runku nalezy kazdorazowo skonsultowa¢ si¢ z producentem regulatora w celu zapewnienia jego
bezpiecznej eksploatacji.
UWAGA!

Po odlaczeniu regulatora od sieci zasilajgcej, na kondensatorach obwodu posredniczacego nadal
utrzymuje si¢ wysokie napiecie. Napiecie to moze pojawic¢ si¢ na wyjsciu odlaczonego od sieci re-
gulatora a wig¢c i na zaciskach podlaczonego silnika!!! .Dlatego tez przed rozpoczeciem podlacza-
nia lub przelaczania przewodow na listwie energetycznej i wszelkich innych manipulacji w obre-
bie regulatora i urzadzen z nim zwigzanych nalezy kazdorazowo upewnic¢ si¢, Ze kondensatory ob-
wodu posredniczacego sa rozladowane.

Do sygnalizacji napiecia na tych kondensatorach przewidziano dwie diody LED widoczne po
zdjeciu plyty czolowej falownika- Swiecenie si¢ ktorejkolwiek z nich §wiadczy o istnieniu napiecia
w obwodzie posredniczacym, ale nie obrazuje jego poziomu!!.Dlatego tez kontrola istnienia napie-
cia na kondensatorach przemiennika poprzez ustalenie czy diody LED si¢ Swieca , jest warunkiem
nie wystarczajacym!!!

Przed rozpoczgciem prac podiaczeniowych w obrebie regulatora i przytaczonych do niego urzadzen,
uzytkownik powinien przestrzega¢ nastepujacych regut postepowania:
1- odtaczy¢ regulator od trojfazowej sieci zasilajacej
2- odczeka¢ minimum 5 minut. W tym czasie kondensatory obwodu posredniczacego powinny
ulec roztadowaniu (wizualnym tego objawem jest zgasnigcie obu diod LED).Dopoki nie
uplynie ten czas nie otwiera¢ obudowy.przemiennika lub urzadzen do niego podiaczonych.
3- woltomierzem pomierzy¢ napigcia szczatkowe na przewodzacych czesciach regulatora .
Napigcia te nie mogg przekracza¢ 24V DC

NIE UWZGLEDNIENIE TYCH ZALECEN MOZE SPOWODOWAC CIEZKIE A NAWET
SMIERTELNE PORAZENIE PRADEM ELEKTRYCZNYM!!!
UWAGA!

- niedopuszczalna jest eksploatacja regulatora ze zdje¢ta lub niekompletna obudowg oraz bez pod-
laczonego przewodu ochronnego (PE)

- zabrania si¢ wykonywania jakichkolwiek napraw regulatora przez osoby do tego nie uprawnio-
ne

- zabrania si¢ przeprowadzania zmian w konstrukcji regulatora

- w przypadku stwierdzenia nieprawidlowej pracy regulatora nalezy odlaczy¢ go od sieci zasilaja-
cej i wezwac serwis naprawczy producenta

2. DANE TECHNICZNE

2.1 Typoszereg przemiennikow.

Moc Iwy | Przecia- Wymiary Stopien | Masa
Typ silnika zalno$¢ | wys. x szer. x gleb. ochrony
(kW) (A) | (%)-60s (mm) (kg)
SEMIKRAFT S5 5,5 12 150 390 x 190 x 165 IP10 6
SEMIKRAFT S7 7,5 16 150 390 x 190 x 165 IP10 7,5
SEMIKRAFT S11 " 11 24 150 390 x 215 x 215 IP10 14
SEMIKRAFT S15 " 15 31 150 390 x 215 x 215 IP10 14
SEMIKRAFT S18 18,5 39 150 525 x 275 x 245 IP10 30
SEMIKRAFT S22 22 46 150 525 x 275 x 245 IP10 30
SEMIKRAFT S30 30 60 150 525 x 275 x 245 IP10 35
SEMIKRAFT S37V 37 75 120 525 x 275 x 245 IP10 35
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1) - opcjonalnie mogg by¢ wyposazone w modut hamowania dynamicznego
2.2 Parametry uzytkowe.

WEJSCIE napig¢cie zasilania Uin: 3x380V +i(5)°2

czestotliwosé 45 -55Hz
napigcie 0...Uin

WYJSCIE zakres czgstotliwosci 0..100Hz 1lub 0...200 Hz

doktadno$¢ zadawania czgstotliwosc 0,1 Hz 0,2 Hz

MEtOdA .oovvieeieeiieieeeeee e, U/f = const. z korekta dla niskich
czestotliwosci (BOOST).Mozliwosé
niezaleznego sterowania U 1 f.

rodzaj ch-kKi U/f ......coovvieiiiees liniowa (M=const.) lub kwadratowa

STEROWANIE (M ~n?)

wartoS¢ BOOST ....coovoviviiiieiiiiiiieee, 0...25,5 % Uin

zakres dziatania BOOST .......ccccooee.... 0..25,5Hz

punkt przegigcia ch-ki U/f .................. 20...100 Hz Iub 20...200 Hz
czestotliwos¢ taktowania tranzystorow | 3 kHz lub 6 kHz

WARUNKI temperatura otoczenia 0..+40°C

PRACY wilgotno$¢ wzgledna 80% bez skraplania

sterowanie czestotliwoscig :

z zadajnika ........coooeeiiiiiii, wbudowany w przemiennik lub dota-
czany z zewnatrz ?

sygnaly napieCiowe ..........ceceveerveennenne. 0..+10V,-10V...0...+10V

SYGNALY Rwe=100kOm

STERUJACE sygnaty pradowe ........cccecveeevveeeveennnen. 0...20mA , 4...20mA , 20...4mA
Rwe =0

7Yacze SZEregoWe. ....ccuveeueieiiieiieiiene. RS - 232 na odlegtos¢ do 12m

sterowanie napieciem (niezalezne za-

dawanie U if) tecvensecsecnensnennes 0..+10V ,Rwe=100kOm ,doktadno$¢
zadawania 0,4 %

cyfrowe wejscia sterujace standard TTL

analogowe :

WYJSCIA INFO | 0... 10V Rwy=100 Om....................... proporcjonalne do czgstotliwosci
wyj$ciowe] przemiennika lub pradu
obcigzenia

Przekaznikowe .....cccceecceiescnniossnnsosnness 3 przekazniki 220V AC/ 0,5A

ZABEZPIE- podnapigciowe,nadnapigciowe,przetezeniowe,zwarciowe (zwarcia doziemne i

CZENIA skro$ne ),termiczne,od zaniku fazy

2) opcja :zadajnik moze by¢ dostarczony jako modut do zabudowania na zewnatrz falownika. Pota-
czenie z przemiennikiem przewodem o dlugosci do 12m.

3. INSTALACJA
3.1 Srodowisko
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Falowniki seriit SEMIKRAFT S nalezy instalowa¢ w pomieszczeniach pozbawionych pytow,gazow wy-

buchowych,par cieczy tatwopalnych i zragcych. Przemiennik nalezy réwniez chroni¢ przed wilgocia.

Niedopuszczalne jest skraplanie si¢ wody na obudowie i wewnatrz urzadzenia lub oszronienie.

3.2 Chlodzenie

Dla prawidlowego chtodzenia przemiennika niezbe¢dne jest pozostawienie wokdét niego minimalnej
przestrzeni ,zapewniajacej swobodng cyrkulacje powietrza :.

Typ a b c
(mm) | (mm) | (mm)
SEMIKRAFT S5 20 100 60
SEMIKRAFT S7 20 100 60
SEMIKRAFT S11 20 120 80
SEMIKRAFT S15 20 120 80
SEMIKRAFT S18 50 200 150
SEMIKRAFT S22 50 200 150
SEMIKRAFT S30 50 250 200
SEMIKRAFT S37V 50 250 200
To
o o
a a
<“—> —
[ ]
o o

I c
3.3 Montaz

Falownik powinien by¢ zabudowany pionowo na $cianie lub innej konstrukcji wsporczej nie podlegaja-
cej wstrzagsom, ewentualnie wewnatrz szafy rozdzielczej. W ostatnim przypadku mozliwe jest uzyskanie
stopnia ochrony wyzszego niz IP10. W tym przypadku nalezy dobra¢ odpowiednio wielko$¢ szafy, tak
aby moc strat przetwornicy mogla zosta¢ rozproszona bez przekroczenia granicznej temperatury otocze-
nia +40 °C.



4. POLACZENIA ELEKTRYCZNE
4.1 Ogolny widok falownikow serii SEMIKRAFT S (po zdjeciu pokryw czolowych) :

$18,522,530,S37V
P D
S5,S7 S11,515 &
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1- 2 kontrolki napiecia w obwodzie posredniczacym - swiecenie si¢ ktorejkolwiek z nich §wiadczy o ist-
nieniu napi¢cia na kondensatorach obwodu posredniczacego

2- zadajnik falownika, ktéry umozliwia programowanie parametrow pracy napedu, oraz informowanie
uzytkownika o zadanej warto$ci czgstotliwosci, przecigzeniu pradowym, kierunku obrotow i awaryj-
nych stanach pracy

3- zlacza sterujace WE/WY

4- ztacze mocy (podtaczenie sieci trojfazowej oraz silnika)

4.2 Podlaczenie obwodow zasilania ,uziemienia i silnika.
4.2.1 Falowniki SEMIKRAFT S5 ,S7 ,S11 ,S15:

L1,L2,L3 - zaciski zasilania przeksztaltnika

L1|{L2|L3|PE|U |V |W|PE|B+|B-| PE - zaciski uziemiajace
U,V,W - zaciski wyj$ciowe do podiaczenia
silnika
B+,B- - zaciski zewnetrznego rezystora ha-
B1l B2 | B3 mujacego (opcja dla falownikéw
S111S15.

. o B1,B2,B3 - bezpieczniki zwloczne
Siee zasilaj'ca
3x380V +PE

=



M - silnik trojfazowy

4.2.2 Falowniki SEMIKRAFT S18,522,S30,S30V:

L1,L.2,1.3 - zaciski zasilania prze-
ksztattnika

L1 L2 L3 PE U W \4 PE PE - zaciski uziemiajgce

U,V,W - zaciski wyj$ciowe do
podiaczenia silnika

B1,B2,B3 - bezpieczniki zwloczne

M - silnik tréjfazowy

DH,DI2,DI3 - dlawiki sieciowe

B1,B2,B3 - bezpieczniki zwlocz-
ne

Sieezasilaj! ca
3x380V +PE

UWAGA: w celu zredukowania poziomu zakldcen elektromagnetycznych emitowanych przez kabel sil-
nika, zaleca si¢ stosowanie ekranowanego przewodu z ekranem potagczonym z zaciskiem PE przemien-
nika .

UWAGA : Bezwzglednie sprawdzi¢ poprawnos¢ podlaczenia przewodow sieci zasilajacej, przewo-
dow ochronnych i silnika.Omylkowe podlaczenie przewodu (przewodow ) sieci trojfazowej w
miejsca przeznaczone do dolaczenia silnika spowoduje NATYCHMIASTOWE USZKODZENIE
REGULATORA'!

UWAGA : Zabrania si¢ wlaczania pomiedzy regulator a silnik jakichkolwiek zabezpieczen, mogg-
cych spowodowaé przerwanie obwodow zasilania silnika podczas jego pracy (bezpieczniki, stycz-
niki ,rozlaczniki itp. ).Jedynym wyjatkiem jest uzycie przekaznikow termobimetalowych TSA po-
laczonych zgodnie z wskazowkami w p.4.3.3 .NIE ZASTOSOWANIE SIE DO TEGO ZALECE-
NIA MOZE SPOWODOWAC USZKODZENIE REGULATORA !

4.2.3 Zalecane przekroje przewodow i bezpieczniki :

Przekoje przewodow za- | Bezpieczniki | Typ dlawika
silania,PE oraz silnika B1,B2,B3 sieciowego
Typ zwloczne D11,D12,D13
(mm? ) (A)

SEMIKRAFT S5 LgY 2,5....4 20 -
SEMIKRAFT S7 LgY 2,5.....4 25 -
SEMIKRAFT S11 LgY 4......... 6 35 -
SEMIKRAFT S15 LgY ST 8 50 -
SEMIKRAFT S18 LgY 10...... 16 63 DU-25W2
SEMIKRAFT S22 LgY 10...... 16 80 DU-25
SEMIKRAFT S30 LgY 6....... 25 100 DU-25
SEMIKRAFT S37V | LgY  16......... 25 100 DU-25W3




4.3 Podlaczenie obwodow sterujacych.

4.3.1 Zalecenia montazowe:

- jako przewodow uzy¢ linek LgY 0,5...1 mm? w ekranie lub dwuskretek.

- przewody sterujace prowadzi¢ mozliwie daleko od przewodow silnika i innych obwodéw mocy

- jesli w uktadach wspolpracujacych z przemiennikiem sg zainstalowane styczniki lub przekazniki, na-

lezy na ich cewki zatozy¢ obwody ttumigce przepiecia taczeniowe (uktady RC dla cewek zmienno-
pradowych lub diody zwrotne dla cewek statopradowych).

- jezeli przewody sterowania muszg si¢ krzyzowac z przewodami silnika ,to nalezy je poprowadzi¢ pod

katem prostym.

4.3.2 Zaciski sterujace WE/WY :

UWAGA : Wszystkie wejscia jak réwniez wyjscia sterujace (za wyjatkiem wyjs¢ przekazni-
kowych) NIE SA galwanicznie odizolowane od elektroniki falownika !!!

UWAGA : Sygnal logiczny ,,0” oznacza zwarcie danego wejscia do masy ( zaciski nr.4,8,14,15,19).
Sygnal logiczny ,,1” oznacza pozostawienie danego wejscia bez podlaczenia .

UWAGA : Wejscia sterowane poziomem logicznym ,,0” i ,,1” sa konstrukcyjnie przeznaczone do
sterowania poprzez_zwarcie do masy elektroniki zestykiem stycznika.przekaznika lub
przycisku sterowniczego umieszczonych w odleglosci do 4m od falownika.Zabronione
jest laczenie tych wejsé z jakimkolwiek innym obwodem elektrycznym ! Nie zastoso-
wanie si¢ do tego zalecenia moze spowodowac uszkodzenie wejsScia ,nieprawidlowa
prace przemiennika lub wrecz jego zniszczenie.

Nr. zacisku Funkcja sterowania Opis
1 1JOGI1 Wejscia sterujace przelaczeniem czgsto- | Patrz p.4.3.3
2 1JOG2 tliwosci wyjsciowej falownika na jedna z
3 zaprogramowanych (JOGGING)
3 | Tsiln Kontrola obcigzenia silnika ,» 17 - wejScie nieaktywne

,0” - zatrzymanie silnika

4 GND Masa elektroniki

5 | START | Zatrzymywanie i uruchamianie silnika ,, 17 - silnik zatrzymany
,0” - silnik uruchomiony

6 |L Kierunek obrotéw silnika LEWY Wybdr sygnatem ,,0”

7 | P Kierunek obrotow silnika PRAWY Wybor sygnatem ,,0”

8 | GND Masa elektroniki

9 | EXT Zewnetrzny lancuch przerwania pracy | Impuls,,1” ( J)L- blokada falownika

silnika sygnat ,,0” - zezwolenie na prace
10 | KA- Kasowanie sygnatu btedu po zadziataniu | Podanie impulsu ,,0” (—y kasuje stan
SEXT funkcji EXT EXT i umozliwia prac¢ falownika

11 | Uout Napigcie wyjsciowe 0...+10V Proporcjonalne do Fwy lub pradu ob-
cigzenia ( Pr23 ) ,Rwe=100kOm

12 | TxD Lacze szeregowe RS 232 Transmisja na odlegtos¢ do 12m

13 |[RxD

14 | GND Masa elektroniki
15 | GND Masa elektroniki

16 | Umom Wejscie napieciowe 0...+10V Sterowanie napieciem Wwyjsciowym
falownika ( Pr21) ,Rwe=100kOm
17 | Uf Wejscie napieciowe -10V...0..+10V lub | Sterowanie czestotliwosciga wyjsci-
0..+10V owg falownika ( Fwy ) .

Rwe=100kOm
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18 | +VREF | Napigcie odniesienia +10V Max.10mA
19 | GND Masa elektroniki
20 |11 Wejscie pradowe 4...20mA,20...4mA Sterowanie Fwy falownika ,Rwe=0
21 | 12 Wejscie pradowe 0...20mA Sterowanie Fwy falownika ,Rwe=0
22 - Wyjscie przekaznikowe zwierne Zestyki max. 220V~ /0,3A
/ Zwarcie po speklieniu warunku pro-
23 gramowego - patrz p.8.1
24 - Wyjscie przekaznikowe zwierne Zestyki max. 220V~ /0,3A
/ Zwarcie po spelnieniu warunku pro-
25 gramowego - patrz p.8.1
26 J Wyjscie przekaznikowe przetaczne Zestyki max. 220V~ /0,3A
27 Przetaczenie w momencie osiggnigcia
28 — przez falownik gotowosci do pracy.

4.3.3 Rozszerzony opis wejs¢ sterujacych.

JOG1 , JOG2 - s3 to wejscia 1-bitowe w standardzie TTL. Ich kombinacja umozliwia przetaczenie bie-
zacej czgstotliwosci wyjsciowej falownika na jedng z trzech zaprogramowanych czgstotliwosci pracy ,
niezaleznie od trybu sterowania falownikiem :

17 17 Fwy = zadanej

»0” 17 Fwy =F1 ( czestotliwo$¢ zaprogramowana w Pr13)
i 5,07 Fwy = F2 (czestotliwo$¢ zaprogramowana w Prl14 )
507 5,07 Fwy = F3 (czestotliwo$¢ zaprogramowana w Prl5)

UWAGA : Zwarcie ktoregokolwiek z wejs¢ JOG do zacisku GND sterownika spowoduje zmiang¢
czestotliwosci wyjsciowej z zadanej ( dowolnym z wejs¢ sterujacych )na czestotliwosS¢ zaprogra-
mowang F1, F2 lub F3. Zmiana czestotliwos$ci nastapi plynnie ze stromoscig okreslong programa-
mi Pr01 i Pr02.

Tsil- wejscie 1-bitowe w standardzie TTL stuzace do podlaczenia zestykow zwiernych przekaznika ter-
mobimetalowego typu TSA wlaczonego w przewody silnika. Zwarcie tego wejscia do masy elek-
troniki (GND) spowoduje zatrzymanie silnika i wy$wietlenie komunikatu "tPS".Wykorzystanie
tego wejscia jest zalecane w przypadku gdy falownik zasila grupe dwoch lub wigcej silnikow - za-
stosowanie indywidualnych przekaznikéw termobimetalowych pozwoli zabezpieczy¢ je przed
przecigzeniem ( Rys.1) UWAGA :zestyki pomocnicze przekaznikéw TSA sg potaczone bezpo-
srednio z uktadami elektronicznymi regulatora SEMIKRAFT S i dlatego nie wolno dotgcza¢ do
tych przekaznikow jakichkolwiek innych obwodoéw elektrycznych.Nie zastosowanie si¢ do tego
zalecenia moze spowodowac uszkodzenie regulatora !

START - wejscie 1-bitowe w standardzie TTL przeznaczone do uruchamiania i zatrzymywania silnika
w trybie sterowania lokalnego (tzn. Pr7 = 1). Zwarcie tego wejs$cia do masy elektroniki uru-
chamia silnik pod warunkiem, ze wybrany zostat kierunek obrotow (wejscia L i P). Odtacze-
nie od masy zatrzymuje silnik.

L, P -wejscia 1-bitowe w standardzie TTL przeznaczone do

Falownik SEMIKRAFT S wybierania kierunku wirowania w trybie sterowania lo-
kalnego. Zwarcie wejscia nr 6 do masy wybiera kierunek
| 34 | umowny "LEWY" - na wys$wietlaczu zadajnika poja-

wia si¢ litera "L" , zwarcie nr 7 do masy wybiera odpo-
wiednio kierunek umowny "PRAWY" - pojawia si¢ li-
tera "P".
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UWAGA'!
Pozostawienie wej$¢ 6 i 7 w stanie "1" (rozwarte) zatrzymuje silnik lub uniemozliwia jego zalacze-
nie, a na zadajniku zamiast litery kierunku obrotow pojawia si¢ znak ,,- "' (minus ).
EXT -wejscie 1-bitowe w standardzie TTL przeznaczone do natychmiastowej blokady falownika w sta-
nach awaryjnych. Rozwarcie tego wejscia od masy elektroniki na czas dluzszy niz 100us powoduje nie-
zalezne od mikroprocesora wytgczenie tranzystord6w mocy 1 zablokowanie falownika z komunikatem
"EtP". Ponowne pojawienie si¢ poziomu "0" na tym wejsciu nie wystarcza do powrotu falownika w stan
gotowosci do pracy- niezbedne jest skasowanie sygnatu btedu przez obstuge za pomoca wejscia KA -
SEXT.
UWAGA : w przypadku korzystania z tego wejscia nalezy najpierw usung¢ zworg¢ na sterowniku ,0zna-
czong E.TRIP - Rys.2 :

KASEXT - wejscie 1-bitowe w stan-
dardzie TTL: przeznaczone do kasowa-
nia stanu EXT (btad zewnetrzny) i od-
blokowania falownika. Zwarcie wejscia
o o nr 10 do masy elektroniki na czas dhuz-
szy od 100us spowoduje skasowanie sy-
gnahu bledu i przejscie falownika do sta-

Falownik SEMIKRAFT S

E.TRIP

0 nu gotowosci do podjecia pracy.
I z* cza steruj' ce WE/WY Uout - wyjscie napieciowe 0..+10V z
89 wydajnoscia pradowa do 20mA W za-

lezno$ci od nastaw w programie Pr23

sygnal napigciowy jest proporcjonalny

do aktualnej czestotliwos$ci wyjsciowej
falownika lub do pradu obcigzenia.

Rys. 2 W pierwszym przypadku napigcie wyj-
sciowe 0...+10V odpowiada liniowo zmianie czgstotliwosci od 0 do 100Hz ( lub 200Hz zaleznie od
wybranego zakresu).W drugim przypadku przy zmianie pradu obciazenia od 0 do warto$ci znamionowe;j
napigcie na wyjsciu Uout zmienia si¢ liniowo w zakresie 0...+5V.

RS232 -linie nadajnika i odbiornika szeregowego stuzace do podtaczenia komputera sterujacego falo-
wnikiem. Linie te pracuja w standardzie RS232 bez separacji galwanicznej - dtugos¢ linii nie
moze przekracza¢ 12m - polagczenia muszg by¢ wykonane przewodem ekranowanym .

Umom - wejscie sygnalu analogowego 0...+10V stuzace do niezaleznego sterowania napig¢ciem wyj-
sciowym falownika w dowolnym punkcie pracy. Wejscie to jest aktywne tylko po wybraniu
opcji sterowania niezaleznego z odlaczeniem charakterystyki U/f (ustawienie Pr20 = 1 ). Wej-
scie to zadaje napigcie na silniku z rozdzielczo$cig 8-bitow tj. ok. 0,4%.

Uf - wejscie sygnatu analogowego -10V... 0...+10V (lub 0...+10V ) przeznaczone do sterowania czg-

stotliwoscig wyjsciowa falownika i kierunkiem wirowania w zalezno$ci od parametru ustawianego
w Pr03 .

2k2<R<10k  UWAGA : jako zadajnika sygnatu 0...+10V mozna uzy¢ potencjometru podlaczonego

do zaciskow sterujacych WE/WY nr. 17,18,19 ( Rys.3).

17 +VREF - wyjscie napigciowe +10V o wydajnosci pradowej 10mA stuzace do podia-

18 czenia potencjometru zadawania czestotliwosci

I1 - wejscie pradowe przeznaczone do zadawania czg¢stotliwosci pracy falownika w

standardach wybieranych w Pr03 :

Rys. 3 Pr03 =4 - zadawanie cze¢stotliwosci proporcjonalnie do wartosci pradu wejscio-

wego w standardzie 4...20mA,odpowiednio :
Iwe=4mA --- Fwy=Fmin

19
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Iwe=20mA ---Fwy=Fmax
Pr03 = 5 - zadawanie czgstotliwosci proporcjonalnie do wartosci pradu wejsciowego w standardzie
20...4mA ,odpowiednio :

Iwe=20mA --- Fwy=Fmin

Iwe=4 mA --- Fwy=Fmax
12 - wejscie pradowe przeznaczone do zadawania czestotliwosci pracy falownika w standardzie

0...20mA ,odpowiednio :
Iwe=0mA ---- Fwy=Fmin
Iwe=20mA --- Fwy=Fmax

5. ZADAJNIK

5.1 Informacje ogodlne

Zadajnik falownika SEMIKRAFT S moze by¢ zintegrowany z przeksztaltnikiem lub moze wystepowac
jako niezalezny modul instalowany w poblizu np. na $cianie szafy sterowniczej lub w oddzielnym po-
mieszczeniu. W pierwszym przypadku klawiatura zadajnika umieszczona jest w prostokatnym otworze
wycietym w plycie czotowej falownika i dostgp do niej uwarunkowany jest dostgpem do catego urza-
dzenia. W sytuacji gdy dostep do falownika jest ograniczony, mozna zastosowa¢ zadajnik wykonany
jako oddzielny, obudowany modut potaczony z falownikiem przewodem ekranowanym .

W obu przypadkach zadajnik zaopatrzony jest w identyczng klawiaturg foliowa zawierajgcg szes¢ przy-
ciskow sterujacych, czterocyfrowy wyswietlacz i cztery sygnalizacyjne diody LED.

5.2 Wyglad klawiatury zadajnika

2 4 5 1 - display syg-

1 3

] [ nalizujacy  aktualny
stan falownika ,para-
metry pracy ,parame-
_ try programowe i ko-

B v | B przecneNs munikaty btedow .
. 2 - dioda LED infor-
"min PRACA mujgca, ze falownik
zaprogramowany jest
w tryb wyswietlania
, ! [ ! ! . 3 - dioda LED infor-
mujgca, ze falownik
\ 6 \ 7 \ 8 \ 9 \ 10 \ 11 zaprogramowany jest
obr/min.

czestotliwosci  wyj-
sciowej w Hz
w tryb wyswietlania
predkosci silnika w
4 - dioda LED sygnalizujaca, ze silnik jest aktualnie zasilany przez falownik
5 - dioda LED sygnalizujaca (pulsowaniem) przekroczenie zaprogramowanego pradu ciagglego silnika

6 - przycisk - umozliwia dostep do zadanego programu oraz zatwierdza i zapamig¢tuje zmieniane
parametry .Przycisk ten stuzy roéwniez do kasowania komunikatow btedu powodujacych zatrzymanie
pracy falownika.

7 - przycisk zwigkszajacy nastawy. Przyci$nigcie i przytrzymanie przez czas dtuzszy od 1s powo-
duje automatyczne zwigkszanie nastawy az do zwolnienia nacisku (repetycja)
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8 - przycisk - dziala j.w. z tym, ze powoduje zmniejszanie nastawy.

Przyciski 1 stuzg do zmiany:
- czestotliwosci pracy

-. numeru programu

-. wartos$ci parametrow programowanych

9 - przycisk uruchamia silnik z kierunkiem wirowania w lewo pod warunkiem zezwolenia na ten
kierunek pracy w Pr06
10 - przycisk - uruchamia silnik z kierunkiem wirowania w prawo pod warunkiem zezwolenia na

ten kierunek w Pr06

11 - przycisk - zatrzymuje silnik

6. URUCHOMIENIE FALOWNIKA

UWAGA : 1) Upewnic si¢ ze przewody ochronne zasilania i silnika sa podlaczone do zaciskow PE
przemiennika !!!
2) Przed dolaczeniem zasilania upewnic si¢ Ze obudowa przemiennika jest zamknieta
a pokrywa czolowa zalozona i zamocowana 4 Srubami !!!

Wiaczy¢ napigcie zasilajace falownik: Na display'u wyswietlony zostanie komunikat o rozpoczeciu ta-
dowania kondensatorow obwodu posredniczacego :

L Proces ten trwa ok. 2 sek.

Po jego zakonczeniu na display'u jest wyswietlana informacja o kierunku obrotéw (np. L - w lewo) i za-
danej wartosci czestotliwosci w Hz (np. 50Hz) :

Falownik jest zatrzymany, gotowy do rozpoczecia wirowania
w kierunku umownym ,,lewym”, co sygnalizuje migajaca litera
L na pierwszym segmencie display'a.

Nacisnigcie przycisku zatrzymuje migotanie litery L na

pierwszym segmencie display'a 1 wilacza zasilanie silnika. Naci$niecie przycisku powoduje wy-
Swietlenie litery "P" na pierwszej pozycji display'a ,wyhamowanie silnika i jego rozruch w kierunku
umownym "prawym" (pod warunkiem PrO6=LP ).

Zmiany czgstotliwosci wyjsciowej podczas pracy silnika dokonuje si¢ przyciskami i kolej-
no: zwigkszajac lub zmniejszajgc warto$¢ zadang (pod warunkiem, ze zadawanie nie odbywa si¢ jednym

z wejs¢ sterujagcych WE/WY ).
|

Zatrzymanie silnika nastepuje po nacisnigciu przycisku
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7. PROGRAMOWANIE PARAMETROW PRACY

7.1 Informacje ogolne

Poczatkowo kazdy falownik zaprogramowany jest wstgpnie przez producenta i gotow do pracy natych-
miast po zainstalowaniu - pracuje woéwczas w trybie sterowania zadajnikowego (tzn. wejscia sterujace
WE/WY sa nieaktywne a wszystkie komendy mogg by¢ wprowadzane tylko recznie poprzez zadajnik).
Kazdorazowe wiaczenie zasilania falownika blokuje mozliwo$¢ zmian nastaw programowych ( mozli-
wy jest tylko ich odczyt ) - zmiany mogg zosta¢ wprowadzone dopiero po wpisaniu kodu dostepu.

7.2 Wybor programow ,zmiana nastaw :
Do przejécia w tryb wyboru programu stuzy przycisk Jego nacisnigcie powoduje wyswietlenie :

- bezposrednio po zataczeniu falownika : programu ,,00”” ( Pr00 )
- w innych przypadkach : ostatnio uzywanego programu - jesli byt to np. Pr06 :

Przy pomocy przyciskéw i nalezy wybra¢ numer
programu a nastgpnie w celu zmiany nastaw w nim zawartych

ponownie nacisngc .Wyswietlacz pokaze wowczas war-

to$¢ nastawy w wybranym programie.Do zmiany nastawy stuzg przyciski 1 ; jednokrotne
nacisnigcie zmienia nastawe o 1 jednostke - przycisnieci na czas dtuzszy niz 1 sekunda spowoduje cig-
gla zmiang¢ nastawy az do zwolnienia nacisku (repetycja) W celu opuszczenia danego programu nalezy

wcisngé .UWAGA: po kazdorazowym zalaczeniu falownika mozliwo$¢ zmiany nastaw jest zablo-
kowana - w takim przypadku przed nastawg jest wyswietlany znak ,,-” (minus).W celu odblokowania
mozliwos$ci zmiany nastaw nalezy w programie PrO0 wpisa¢ wartos¢ 0.1 .

UWAGA : Pr00 jest programem specjalnym ,stuzagcym tylko do wpisania kodu - czas wy$wietlania na-

pisu Pr00 jest limitowany : jezeli w przeciagu 3 sekund nie zostanie wci$nigty przycisk , display
przejdzie ponownie w tryb wyswietlania predkosci silnika i kierunku obrotow .

Przyklad 1 : wpisanie do Pr00O wartosci 0.1 :

= . > (o) > > (o) >

Wyswietlanie kierunku ﬁ Wyswietlanie numeru pro-
obrotow gramu: limit czasu 3 sek.
1 czestotliwosci

W czasie 3 sek. nie nacis$nieto SET

« 1) <« . - (@) « . «

nowa wartos$¢ nastawy Wyswietlanie warto$ci nastawy
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Przyktad 2 : Wpisanie do programu Pr02 wartosci 0.8 (poprzednia nastawa = 0.5 ),przy zatozeniu ze
ostatnio uzywanym programem byt Pr04 ,biezaca czgstotliwo$¢ wyjsciowa falownika = 50Hzkierunek
obrotoéw silnika ,,lewy” :

4 Wyswietlanie kierunku obrotow
1 czestotliwos$ci

+> (1) >

|_|

> () >—

Numer ostatnio uzywanego pro-

gramu

« (1) «

Wyswietlanie warto$ci nastawy

opcja - nie zmienianie nastaw w Pr02

> &) > &> a4

!

nowa wartos$¢ nastawy

»@j

8. PROGRAMY UZYTKOWE
8.1 Opis ogolny

Program | Nazwa Jed- Zakres Krok Opis
nostka | zmian zmiany
nastaw
Pr00 Kod dostepu Warto$¢ 0.1 odblokowuje mozliwo$¢ zmian nastaw w innych pro-
gramach.
Pr01 Czas rozruchu sek. 0,2-50 |0,2
Pr02 Cas hamowania | sek. 0,2-50 0,2
Pr03 Wybdr zrodta zadawania czestotliwos$ci 0 - zadajnikiem
1 - sygnat 0...10V
2 - sygnat -10V..0..+10V
3 - sygnat 0...20mA
4 - synat 4..20mA
5 - sygnat 20...4mA
Pr04 Fmin Hz 0...100 0,1 Czgstotliwos¢  wyjSciowa  mini-
0...200 0,2 malna
Pr05 Fmax Hz 0...100 0,1 Czestotliwos¢ wyjsciowa maksy-
0...200 0,2 malna
Pr06 Kierunek wiro- | LP L ,P LP - lewy lub prawy
wania silnika L - tylko lewy
P - tylko prawy
Pr07 Sterowanie ZADAJNIK - | Sterowanie START L ,START P, STOP :
LOKALNE 0 - z zadajnika
1 -z zaciskow sterujacych WE/WY
Pr08 Fx Hz 20...100 | 0,1 Czestotliwos¢ nominalna przy kto-
20...200 | 0,2 rej napigcie wyjsciowe falownika
osigga warto$¢ maksymalng .
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Pr09 Fboost Hz 0...25,5 0,1 Czestotliwo$¢ graniczna BOOST
Pr10 BOOST % 0..25,5 0,1 Warto$¢ BOOST w procentach zna-
mionowego napigcia wyjsciowego
falownika (380V)
Prll Prad ciagly A Zalezny | Zalezny | Prad ktérym falownik moze by¢ ob-
od typu | od typu | cigZzony trwale
falown- | falown-
ika ika
Pri2 Prad przecigze- | A Zalezny | Zalezny | Prad ktérym falownik moze by¢ ob-
nia od typu|od typu | cigzony w czasie 60 sekund
falown- | falowni-
ika ka
Pr13 F1 Hz 0...100 0,1 Czestotliwos¢ JOG
0...200 0,2 (patrzp.4.3.3)
Pr14 F2 Hz 0...100 0,1 Czestotliwos¢ JOG
0...200 0,2
Pr15 F3 Hz 0...100 0,1 Czestotliwos¢ JOG
0...200 0,2
Prl6 Wyswietlanie 0 - informacja na display-u wyswietlana w Hz
Hz - obr/min 1 - informacja na display-u wyswietlana w obr/min
Pr17 Znaminowe ob- | obr 1000
roty silnika min 1500
Pr18 Rodzaj  chara- | O - ch-ka silnikowa (stalomomentowa)
kterystyki U/f 1 - ch-ka wentylatorowa (moment proporcjonalny do kwadratu pred-
kosci)
Pr19 Zakres czgsto- | Hz 100
tliwo$ci 200
P20 Kod btedu Przyczyna wylaczenia falownika
Pr21 Sterowanie napigciem wyjsciowym falownika 0 - charakterystyka U/f
1 - wejéciem napieciowym 0...+10V
Pr22 RESET Skasowanie wszystkich dotychczasowych nastaw uzytkownika i
wpis nastaw fabrycznych
Pr23 0 - napigcie na wyjs$ciu Uout proporcjonalne do aktualnej czgstotliwosci wyjsciowej fa-
lownika
1 - napiecie na wyjsciu Uout proporcjonalne do pragdu obcigzenia
Pr24 Ftakt kHz 3 Wybor czestotliwoscei taktowania tranzystorow
6 przemiennika
Pr25 Sterowanie zestykiem zwiernym przekaznika dotaczonego do zaciskow sterujacych
WE/WY nr. 22,23 :
0 - przekaznik nieaktywny
1 - zalaczenie zestyku pod warunkiem :falownik zasila silnik z Fwy > 00.0 Hz
2 - zalaczenie zestyku pod warunkiem :falownik zasila silnik z Fwy >= 00.0 Hz
3 - zalaczenie zestyku pod warunkiem :Fwy = Fzadana
4 - zalaczenie zestyku w momencie przekroczenia dopuszczalnego napigcia w obwo-
dzie posredniczacym falownika
5 - zalgczenie zestyku w momencie przekroczenia pradu ciggtego (Prl1)
Pr26 Sterowanie zestykiem zwiernym przekaznika dotaczonego do zaciskow sterujacych

WE/WY nr. 24,25 :
0 - przekaznik nieaktywny
1 - zalaczenie zestyku pod warunkiem :falownik zasila silnik z Fwy > 00.0 Hz
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2 - zalgczenie zestyku pod warunkiem :falownik zasila silnik z Fwy >= 00.0 Hz

3 - zalaczenie zestyku pod warunkiem :Fwy = Fzadana

4 - zalaczenie zestyku w momencie przekroczenia dopuszczalnego napigcia w obwo-
dzie posredniczacym falownika

5 - zalaczenie zestyku w momencie przekroczenia pradu ciagtego (Prll)

Pr27 Wyboér rodzaju hamowania :
0 - czestotliwosciowe z czasem hamowania zadanym w Pr02
1 - wybieg
2 - pradem statym ( hamowanie DC )
Pr28 Prad hamowania | % 0...100 1 Wartos¢ pradu w % pradu znamio-
DC nowego falownika
Pr29 Czas hamowa- | sek. 0...255 1
nia DC

8.2 Rozszerzony opis programow

Pr01 - czas rozruchu, definiowany jako czas po ktorym czgstotliwos$¢ napigcia wyjsciowego narasta od 0
do 50Hz. Zakres mozliwych zmian nastawy :0,2sek....50sek. co 0,2sek . Parametr ten moze by¢
modyfikowany w trakcie pracy napedu .Nastawa producenta Pr01=5,0 sek .

Pr02 - czas hamowania, definiowany jako czas po ktorym czgstotliwos$¢ napiecia wyjSciowego zmniej-
sza si¢ od 50 do 0 Hz. Zakres mozliwych zmian nastawy : 0,2sek...50sek. co 0,2s .Parametr
moze by¢ modyfikowany w trakcie pracy napedu .Nastawa producenta Pr02=5,0 sek.

UWAGA : w przypadku pracy z czgstotliwoscig silnika mniejszg lub wigksza niz 50 Hz rzeczywisty
czas narastania lub opadania czestotliwosci zadanej bedzie proporcjonalnie mniejszy lub
wiekszy od zaprogramowanego w PrO1 ,Pr02 .Przyktad : czas rozruchu Tr = 10sek. ( PrO1 =
10 ).Przy czgstotliwosci zadanej 25 Hz rzeczywisty czas jej osiggniecia wyniesie 5 sek. ,przy
czestotliwosci 50 Hz - 10 sek. a dla 100Hz - 20sek.

Pr03 - wybor zrédla zadawania czestotliwosci

Pr03 =0 - nastawa cze¢stotliwosci przyciskami i zadajnika
Pr03 = 1 - zadawanie z wejscia napigciowego 0...+10V,START/STOP 1 kierunek wirowania sil-
nika zadawane z zadajnika .

p.4.3.2 ) oraz kierunku obrotow silnika w zaleznosci od polaryzacji tego napigcia
(U<O - kierunek L ,U>0 - kierunek P ).START/STOP silnika realizowany z wej$cia
sterujacego WE/WY nr.5 - Rys 4

Pr03 =3 - zadawanie wej$ciem pragdowym 0.....20mA (zacisk sterujacy nr. 21 ) - Rys.5

Pr03 =4 - zadawanie wej$ciem pragdowym 4...20mA ( zacisk sterujacy nr. 20 ) - Rys.6

Pr03 =5 - zadawanie wejSciem pradowym 20...4mA ( zacisk sterujacy nr. 20 ) - Rys.7

4 F,, (Hz)

v
\ 4

0 20mA I, 4mA  20mA I,

Rys. 5 Rys. 6
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aF.y (Hz) Nastawa producenta Pr03 =0

Pr04 - czestotliwo$¢ minimalna - ogranicza od dotu czestotliwo$¢ wyj-
sciowa falownika.Mozliwo$¢ zmiany nastaw :
zakres 100Hz : 0.....100Hz co 0.1 Hz
zakres 200Hz : 0.....200Hz co 0.2Hz
Parametr ten mozna modyfikowa¢ w trakcie pracy napedu. (nastawa
producenta Pr04 = 00.0 Hz).

4mA  20mA I

Pr05 - czestotliwo$§¢ maksymalna - ogranicza od gory czgstotliwosé
wyj$ciowg falownika. Mozliwos$¢ zmiany nastaw :
zakres 100Hz : 100.....0Hz co 0.1Hz
zakres 200Hz : 200.....0Hz co 0.2Hz
Parametr ten mozna modyfikowa¢ w trakcie pracy napedu. (nastawa producenta Pr05 = 100 Hz).

Pr06 - kierunek wirowania silnika
Symbol LP oznacza mozliwo$¢ zmiany kierunku obrotow silnika podczas jego pracy. Wcisnigcie przy-

cisku ustala kierunek obrotéw na L - w lewo , powtorne naci$nigcie ustala kierunek obro-
tow na P - w prawo. W dwoch ostatnich przypadkach kierunek wirowania silnika jest ustalany przed
rozpoczeciem pracy nape¢du i nie jest mozliwa jego zmiana w trakcie pracy silnika. Wycofanie nastawy

przyciskiem .
Nastawa producenta Pr06 = LP.

Pr07 - wybor sterowania zadajnikowe/lokalne

Pr07=0 : zadawanie START L, START P, STOP z klawiatury zadajnika
Pr07=1 : zadawanie w/w sygnaloéw z zaciskow sterujacych WE/WY nr.5,6,7 (patrz p.4.3.2 ) :
zacisk 6 - zwarcie z masg wybiera kierunek L
zacisk 7 - zwarcie z masg wybiera kierunek P
zacisk 5 - zwarcie z masg uruchamia silnik
Podtaczenie zaciskéw sterowania lokalnego do sterownika :

5 6 7 18 UWAGA :jezeli nie jest wybrany kierunek wirowania ,falownik nie po-
| | | zwoli na uruchomienie silnika - sygnalizuje ten stan wy$wiatlajac na
( ( ( miejscu litery kierunku obrotéw znak ,,-”” (minus) np.
START L P ; o
STOP Uwaga :nie myli¢ tego stanu z
- blokada nastaw w Pr00 !

Nastawa producenta Pr07 =0

Pr08 - czestotliwo$¢ nominalna Fn ( Rys.8 ) ; czgstotliwos$¢ przy ktorej napiecie wyjsciowe falownika
osigga warto$¢ maksymalng 380V.Zakres mozliwych nastaw Fn :
20,0...100 Hz z rozdzielczoscia 0,1 Hz (dla zakr. 100HzZ)
20,0...200 Hz z rozdzielczoscia 0,2 Hz (dla zakr. 200Hz)
Nastawa producenta Pr08 = 50,0 Hz .
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UWAGA ! Tego parametru nie mozna modyfikowa¢ w trakcie pracy silnika

Pr09 - czgstotliwos$¢ graniczna Fboost ( Rys.8 ) - ustawienie punktu na charakterystyce U/f , w ktorym
konczy si¢ jej zalamanie ( sluzace wzmocnieniu momentu w zakresie czestotliwosci najniz-
szych )

Zakres mozliwych zmian nastaw : 0..25,5 Hz co 0.1Hz
Parametr mozliwy do modyfikowania w trakcie pracy napgdu .Nastawa producenta Pr09 = 10,0 Hz

Pr10 - BOOST (Rys.8) : programowana w % warto$¢ napigcia wyjSciowego zasilajacego silnik przy
czgstotliwosci 0 Hz od ktorej rozpoczyna si¢ modyfikowana charakterystyka U/f.
Funkcja BOOST shuzy podniesieniu momentu rozwijanego przez silnik w zakresie czgstotliwo-
$ci najnizszych i jej wplyw na silnik maleje wraz z podnoszeniem czestotliwosci wyjsciowej
Zakres mozliwych nastaw : 0... 25,5 % z rozdzielczoscig 0,1 % .

BOOST
(Pr10) i >
Fgoost 138 100,200 F.y (Hz)
(Pr09) (Pr08) (Pr19)
Rys. 8

Parametr ten moze by¢ modyfikowany w trakcie pracy silnika..Nastawa producenta Pr10 = 00.0 ).

Pr11 - Prad ciagly (tj. prad, ktérym falownik moze by¢ obcigzony trwale - warto$¢ pradu podawana jest
w amperach i zalezy od mocy napedu)

Pr 12 - prad przecigzeniowy ; prad ktorym moze by¢ falownik obciazany przez czas 60sek. Jego warto$¢
zalezy od mocy napedu ale zawsze zawiera si¢ pomiedzy pradem ciagglym a wartoscia 150%
maksymalnego pradu ciagglego falownika

Parametr ten moze by¢ modyfikowany w trakcie pracy silnika .Nastawa producenta : maksymalny prad

przecigzeniowy dla danego typu przemiennika .

W zakresie pradow powyzej pradu Prll a ponizej Pr12 falownik jest w stanie przecigzenia o czym sy-

gnalizuje migajaca dioda ,,PRZECIAZENIE” ( patrz p.5.2 ). W tym stanie falownik realizuje funkcje I’t

mierzac warto$¢ przetezenia i odpowiednio dobierajac czas jego trwania. Po jego uptynieciu falownik

si¢ wylacza z komunikatem ,,It”.

Dopuszczalny czas pracy falownika w zalezno$ci od pradu obcigzenia :

I

I obszar dzia®ania funkcji I‘t
Pr12

IPrll

Obszar pracy ci! g3ej

60 sek. t
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Pr13 ,Pr14 ,Pr15 - programy, w ktorych zadawana jest czgstotliwo$¢ wyjsciowa falownika uaktywniana
wymuszeniem odpowiednich stanow logicznych na wejsciach sterujacych JOG1 i
JOG2 (patrz p.4.3.2 ) .Zmiana czestotliwosci z biezacej na zadang sygnatami JOG
odbywa si¢ w czasie zaprogramowanym w Pr01 i Pr02 .Czgstotliwosci wyjsciowe
przyporzadkowane sg kolejnym programom:

Pr13 =FI
Pr14 =F2
Pr15=F3

Zakresy rozdzielczo$ci tych nastaw odpowiadaja aktualnemu zakresowi pracy falownika(patrz Pr19).
Nastawy producenta Pr13, Pr14, Pr15.= 00.0 Hz
Logika wybierania czestotliwos$ci jest nastepujaca:

JoGl ~"—1 JOG1 JOG2
1 1 - Fwy = Fzadana (zadajnikiem lub wejSciem sterujgcym )
JoG2 H"—2 0 1 -Fwy=Fl
1 0 -Fwy=F2
0 0 -Fwy=F3
3
4

Pr16 - wybor rodzaju informacji podawanej na wy$wietlaczu zadajnika:
Pr16 =0 ; wyswietlana jest czestotliwos¢ wyjsciowa w Hz
Pr16 =1 ; wyswietlana jest predkos¢ obrotowa silnika w obr/min
Nastawa producenta Pr16 =0
Pr17 - znamionowe obroty silnika :
Pr17 = 1000 ( 1000 obr/min )
Pr17 = 1500 ( 1500 obr/min )
Nastawa producenta Pr17 = 1000

Pr18 - wybor rodzaju charakterystyki U/f ( Rys.8 ) :
Pr18 = 0 ; charakterystyka silnikowa (statomomentowa )
Pr18 - 1 ; charakterystyka wentylatorowa (moment zalezny od kwadratu predkosci obroto-
wej )
Nastawa nie daje si¢ modyfikowac w trakcie pracy napedu. Nastawa producenta Pr18 =0

Pr19 - wybor zakresu czgstotliwosci wyjsciowej falownika ( Rys.8 ) :

Pr19 =100 ( zakres 100 Hz )

Pr19 =200 ( zakres 200 Hz )
UWAGA : po przekroczeniu czestotliwosci wyjsciowej powyzej 100 Hz wyswietlacz zadajnika prze-
chodzi do wys$wietlania trzech bardziej znaczacych cyfr rezygnujac z podawania miejsca po przecinku.
Nastawa producenta Pr19 = 100

Pr20 - program ten shuzy do sprawdzenia przyczyny zatrzymania silnika zasilanego z przemiennika. Po
wejsciu do tego programu na najmlodszej pozycji wyswietlacza podawany jest kod btedu, ktory
byt bezposrednig przyczyng wylaczenia napedu.

Kod btedu nie zanika przy odczycie lub wylaczeniu zasilania falownika .Jest modyfikowany do-
piero po wystgpieniu kolejnej przerwy w pracy silnika .

KOD PRZYCZYNA

"1 zwarcie na wyjsciu falownika
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"2" brak fazy

"3 przekroczenie napigcia w obwodzie posredniczacym, prog drugi

"4" przekroczenie napigcia w obwodzie posredniczacym, prog pierwszy

"5 za niskie napiecie obwodu posredniczacego

"6" za wysoka temperatura radiatora

A przekroczenie dopuszczalnej temperatury silnika ( zwarcie zacisku WE/WY

nr.3 do masy - p.4.3.2)

"g" za niskie napigcie zasilajgce uktady elektroniczne falownika

"9 przerwanie zewnetrznego tancucha przerwan (odtaczenie zacisku WE/WY nr.8
od masy).

"A"  rozkaz STOP pochodzacy z zadajnika

"C" przekroczenie I*t

Pr21 - funkcja odlaczajaca falownik od tabeli U/f. W tym przypadku napigcie wyjsciowe falownika za-
lezy od warto$ci napi¢cia podawanego na zacisk WE/WY nr.16 ( 0...+10V ,rozdzielczos¢ 8 bi-
tow) natomiast czestotliwo$¢ wyjsciowa moze by¢ niezaleznie zadawana z klawiatury lub jedne-
go z wejsc¢ sterujacych

Pr22 - kasowanie wszystkich ustawionych parametréw ( kasowanie pamigci EEPROM, ustawienie
wszystkich nastaw na poczatkowe parametry producenta oraz RESET systemu ).

Pr23 - wybor rodzaju informacji podawanej na zacisk nr.11 ztacza sygnatow sterujagcych WE/WY .
Pr23 = 0 ; napigcie jest proporcjonalne do aktualnej czestotliwosci wyjsciowej falo-
wnika ( +10V odpowiada maksymalnej czestotliwosci danego zakresu )
Pr23 =1 ; napigcie jest proporcjonalne do aktualnej wartosci pradu obcigzenia ( +5V
odpowiada pradowi znamionowemu danego przemiennika )
Pr24 - wybor czestotliwosci taktowania tranzystorow falownika :
Pr24 =0 ; czgstotliwos¢ 3kHz
Pr24 =1 ; czgstotliwos¢ 6kHz

9. KOMUNIKATY FALOWNIKA

Wszystkie stany awaryjne wptywajace na zatrzymanie silnika sg zapamietywane w pami¢ci EEPROM
(jako kod bledu - Pr20 ) oraz wyswietlane na zadajniku .

Komunikat Opis Uwagi

N o Y Brak fazy w celu usuniecia komunikatu weisngé

PH =

Brak wyswietlania jakiejkolwiek infor- | Brak jednej z dwodch faz z ktoérych sa

3

L | macji zasilane ukfady elektroniczne falo-
wnika

—EDE Zwarcie na wyj$ciu falownika ( | .Przyczyng tego komunikatu mogg by¢

== miedzyfazowe lub doziemne ) rowniez zbyt dlugie kable taczace sil-

nik z przemiennikiem ( kilkaset me-
trow ) .W celu usunigcia komunikatu

wcisngcé
DHB Btad tadowania kondensatorow obwo- | Napigcie sieci zasilajacej nizsze od
du posredniczacego warto$ci 380 V - 15% lub przemiennik

jest uszkodzony
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UL

Podczas pracy falownika nastgpito ob-
nizenie napiecia sieci zasilajacej o
wiecej niz 15%

Zbyt ,migkka” sie¢ zasilajagca lub
przemiennik jest uszkodzony .

_UHZ

Przekroczenie Il progu zabezpieczenia
nadnapigciowego obwodu posredni-
czacego falownika

Zbyt szybkie hamowanie czg¢stotliwo-
sciowe ( zwigkszy¢ nastawy w Pr02 )
lub za wysokie napigcie sieci zasilajg-
cej W celu usuniecia komunikatu wci-

snac

usog

Przekroczenie 1 progu zabezpieczenia
nadnapigciowego obwodu posredni
czacego falownika

Zbyt szybkie hamowanie czg¢stotliwo-
sciowe ( zwigkszy¢ nastawy w
Pr02 ) .Liczba 50.0 jest przyktadowa
wartoscig czestotliwosci (50 Hz ) z
jaka falownik zasilat silnik przed za-
dziataniem zabezpiecznia.Ten komuni-
kat ustgpi samoczynnie po obnizeniu
si¢ napiecia w obwodzie posrednicza-
cym

_EPH

Za wysoka temperatura radiatora

Zbyt wysoka temperatura otoczenia
lub falownik zamontowany niezgodnie
z zaleceniami w p. 3.2 .Komunikat
ustagpi samoczynnie po obnizeniu si¢
temperatury radiatora .

_EHPS

Przecigzenie silnika

Zwarcie wejscia sterujacego WE/WY
nr.3 do masy ( np. zadziatanie przekaz-
nika termobimetalowego ).Komunikat
jest wyswietlany przez czas utrzymy-
wania si¢ sygnatu logicznego ,,0” na
tym wejsciu .

_Hdd

Blad zasilania ukladéw elektronicz-
nych falownika

Wylaczy¢ zasilanie falownika i po 1
min. wlaczy¢ je ponownie - utrzymy-
wanie si¢ tego komunikatu oznacza
uszkodzenie przemiennika

_EEH

EXTERNAL TRIP

Przerwanie zewngtrznego tancucha
bezpieczenstwa - na wejscie sterujace
nr.9 podano impuls lub brak zwory
E.TRIP (p.4.3.3 Rys.2).0dblokowanie
poprzez podanie impulsu na wejscie
sterujace nr. 10 lub wylaczenie 1 zalg-
czenie zasilania falownika

L

Przekroczenie pragdu nominalnego
przez czas dtuzszy od limitu It

W celu usuni¢cia komunikatu wcisngc

(&)

==

Blad przektamania

Utrata zawarto$ci komorki pamigei .
W celu usuni¢cia komunikatu wcisngc

@ - falownik przejdzie automa-
tycznie do trybu programowania para-
metréw ; nalezy uruchomié¢ Pr22 (RE-
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SET) a nastgpnie zaprogramowac
wszystkie parametry pracy .

_5EL

Blad stycznika obwodu posredniczace-
go

Wylaczy¢ zasilanie falownika i po 1
min. wlaczy¢ je ponownie - utrzymy-
wanie si¢ tego komunikatu oznacza
uszkodzenie przemiennika




